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PLAN PREZENTACJI

e Najczestsze wykorzystanie FME

e Przyktady wykorzystania
® projekty komercyjne

® projekty badawczo-rozwojowe
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Projekty komercyjne
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Powierzchnia podejécia —. - . —_—
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Kolejne etapy:

E?"‘“‘?ﬁm - Filtracja
fmee=m (np. Tester)
L _m];// “"Z:W P’ - taczenie kolejnych
T punktow w klasach

; (np. LineBuilder)

FME Session Duration: 4 minutes 13.0 seconds. (CPU: 233.5s user, 17.5s system) - 2017
FME Session Duration: 3 minutes 46.6 seconds. (CPU: 209.1s user, 17.0s system) - 2018

Proces rzutowanie na os .
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Wykorzystanie danych
pochodzacych z skaningu
laserowego do okreslania typow
pokrycia terenu na potrzeby
analiz hydrologicznych

e



Automatyzacja

Klasyfikacja manualna dla jednego arkusza zajmuje
srednio od kilku do nawet 16 godzin pracy w zaleznosci od
roznorodnosci pokrycia terenu. Wykorzystujgc FME jestesmy
- w stanie skrocic ten czas do okoto 2-3 minut przetwarzania.




Podziatl na klasy
oraz zapis plikow

filtracja w formacie:
pierwszego Obliczenie Podziat w zaleznosci od Laczenie klas Mnozenie - rastrowym
odbicia ZNMPT wysokosci nad terenem w 1 raster rastrow - wektorowym
i =1 LY o |

Obliczenie Podziat w zaleznosci od Testowanie czy wszystkie
wspoétczynnika intensywnosci zieleni piksele to liczby catkowite
TGI

" Roboczy projekt klasyfikacii :
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¥ Podeist na 3 Kasy vysokosd i

7 Tumusza by 2 kroki najpieny usuwa wiksze niz metr a potem od 0,4 do metrm {é}
hHm _wegstada_grunt_drog_RasteCellValusReplacer @] ¥ Rrounding- to int &

7% Ostpat }_r{luammjmcsldyd'l na_0_poa wege.. {C}] | senie. pozosta._na_0 N "_2@] » Lovi_elemenis_RasterCelValusReplacer_voydruk @(@
(> Qupun ;-—"'( T ome SIS mﬁﬁm 5
‘ Srednia_wegetaga_RasterCellValueReplacer (3
(lepl }—*lﬂmmjmcsldyd‘l na_0_poza_wegSr ﬁ)}]

(b Cutput » -n—n‘(ﬂﬁ;ﬂlmﬂuZﬁ}Jﬂﬂeﬁ.m slements ResterCallalusReplscer .@O—

. ) > Quput >
Fﬂanm_mdue_hﬁercﬂmﬁm %ﬁlﬂmﬂjﬂmw .oza_Hementy Wysokie {§}]

o » #{RasterCell_eRounder 3 53 {High_Hemenis_RasterGelValusReplacer_Output @}{3
: b Output

Kodowanie podziatu ze wzgledu
na wysokos¢ nad terenem:
e Niskie kod 1 (< 0,4 m),
e Srednie kod 2 (0,4-2 m),
e Wysokie kod 3 (> 2 m).

EIementy nlskle

Podziat w zaleznosci od wysokosci
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Obliczenie
najnizszego
punktu w danym
obszarze

Przywrodcenie takiej samej ilosci
wierszy i kolumn

Wczytanie danych  Filtracja
format LAS z  pierwszego
sktadowymi RGB  odbicia

v nDSM- normalized digital surface model
PointJoudrilter_2 {5 [Ras'terDEhK;enelator— —_grunt {é}]

> @Comp...iIn_z) Points/Lines

I» <Unfiltered> [> Breaklines /)

P> DEMRaster
( PointCloudLocalMinMaxComponentsetter &

PointCloud :]
(> output

> <Rejeced
s e }w@}.

Clippea
P> Outside [

P <Rejected>

Obliczenie wiasciwej
réznicy wysokosci

RasterCellValueCalaulator-minus

[» DEMRaster

2
@)P LAS %}HPcintGwdﬁlter @}) ) ]
(» output —

I Pierwsze odbicie
b+ <Unfiltered>

. Obliczenie znormalizowanego NMPT -
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Zrédto: https://agribotix.com
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[! Result
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(> output

PointCloudComponentRenamer {6}]
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Tereny niezielone
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Wysokosé

Rodzaj pokrycia terenu

w Spliting by class and save

Nienaturalne < 120 Mieszane 120-140  Naturalne > 140

0-04m Asfalt (1) Gleba (4) Trawa (5)
Asfalt / Ro$linno$¢ Rodlinnodé Srednia
0,4-2m Asfalt Beton (2) wysoka nad asfaltem
®) (10)
Asfalt / Roslinno$¢ Rodlinnodé wysoka
>2m Budynki (3) wysoka nad asfaltem Wy
(12) (15)
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Legend
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Dziekuje!

-Maksymilian Rogowski
maksymilian.rogowski@arup.com -
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